Track:in ja kuvien yhdistäminen GeoSetter ohjelmassa
Jan Alanco HKM 8.8.2012
Erillisellä laitteella vaikkapa matkapuhelimella tallennettu kuvausreitti ja siitä erikseen toimivalla itsenäisellä kameralla otetut kuvat voidaan yhdistää. Edellytyksenä on, että sekä reitti ja toisaalta kameralla otetut kuvat sisältävät saman aikamäärityksen. Päivämäärän ja kellonaika ketjun pitää olla sama sekä reitissä että kuvissa. Reitin tiedot yhdistetään eli synkronoidaan GeoSetter ohjelmassa digikuviin. 
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Selkeintä on sijoittaa sekä kuvat että reitti samaan hakemistoon, mutta voidaan myös valita kuvat ja niin kuin tässä samassa hakemistossa olevien reittien joukosta kuviin sopiva reitti. 
Vasemmalla näkyvät sinisellä merkityt aktivoidut kuvat ja oikealla alhaalla on valittu reitti, joka tulee näkyviin kartalle. Yksittäisen reitin merkkauspisteen saa näkyviin klikkaamalla 01: 02: 03: jne luettelosta jonkun rivin.

GPX eli GPS eXchange Format ja KML Keyhole Markup Language ovat XML-pohjaisia formaatteja, joilla voi siirtää reittipisteitä. Kml sisältää enemmän tietoa. Keyhole tulee keksijäyhtiön nimestä ja Google otti sen käyttöön 2004. Molemmat voidaan avata suoraan GoogleEarthiin, jos haluaa katsoa reittejä kartalla.
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Valikosta otetaan kohta Images/Synchronize with GPS Data Files…
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Time Adjustment
Since track fies recorded by GPS receivers contain the date and time in UTC format (nearly Greenvich Mean Time, GMT), possibly the date time of your images have to
be adiusted by adding or sublracting 3 time value depending for example on the time zone in which the images ere taken. Furthermore the images maybe were taken
‘whie dayight saving time which you have considered when adjusting the dock of your camers.
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Use this option when your images were taken in the same time zone as specified in your Windows settings (+3:00 Suomen kesaika).
[T Take Time Zone ™+3:00 Suomen kessaika” over to EXIF Taken Date:

Additional Time Adjustment

I Take alook at your camerais date time settings and adjust the following values nt the same date and time is shown below st st on your camera (tis
requires a properly adiusted Windows system dock)

Das: Hows:  Minutes: Seconds: Camera Date Tme:

oF o o 0] Reset | [Fa.2012 114435

1Add Offset Values to EXIF Taken Date:





Tallennettu reitti voidaan asettaa haettavaksi joko samasta hakemistosta (Current Directory) tai kartalla näkyvästä reitistä (Visible Tracks) tai voidaan hakea jostakin tietystä reittitiedostosta (Data File), joka täytyy merkitä tiedostovalinnassa tai voidaan hakea jostakin muusta hakemistosta (Directory containing Data Files).
Lopuksi pannaan toimeksi ja painetaan OK…
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Ohjelma ilmoittaa kuinka moneen kuvaan on löydetty paikkatieto täsmäys.
Report… painikkeesta saa nähtäväkseen raportin tulevista toimenpiteistä. Vasta Yes painikkeella pannaan toimenpiteet toteen.
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Show Failed Images Only





Tässä voi vielä kurkata mitä kuvia jäi pois käsittelystä ruksaamalla Show Failed Images Only.
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Ensimmäisen kuvan tiedot on merkitty metatietoihin.  ExifTools ikkunassa näkyy tehdyt merkinnät ja kartalla paikkamerkintä. Heittoa todelliseen kuvauspisteeseen voi olla melko paljon, joten voisi olla hyvä että kuvan ottaja itse tekee korjaukset jo tässä vaiheessa.
GeoSetter ohjelma ei tallenna tietoja oletusarvoisesti, vaan muuttuneet tiedot on tallennettava kuviin erikseen. Tätä ohjelma kysyy kun yrittää sulkea sen.

GeoSetter ohjelman käytöstä on oma ohjeensa. Siinä kerrotaan muun muassa, miten voidaan merkitä myös kuvaussuunta ja määritellä metatietoihin nojautuen kuvakulman.
